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Konstrukcia dynama.

1. rotor 5. statorova rurka 6. polovy nadstavec 4. budiace vinutie
8. drziak
3. bremenové uhlikov
veko " -
11. komutatorové
veko
— 9. komutator
2. lozisko __10. lozisko

8. drziak
uhlikov

7. pracovné
vinutie



Vnutorné zapojenie vinutia statora a rotora.

Pripojenie na kladnu Pripojenie na zapornu
svorku svorku
= 3 D-
D+

L, - budiace vinutie

DF ] )
L, - pracovné vinutie

D-

schématicka znadka



Zapojenie dynama do obvodu
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KonsStrukcia rotora.

Pdlové hviezdice s drapakovymi polmi

Budiace vinutie



15.-chladi¢ 13.-diody pomocného usmeriiova¢a 1l.-pracovné vinutie 2.predné veko - bremenové

4 -rotor

14.-diody hlavného
usmernovaca

19.-ventilator

17.-svorky

B+, D+ .
1.-remenica
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16.-zberné krazky 12 -budiace vinutie

3.-jadro statora
18.-svorky D+, DF, D-

5.-zadné veko-diodové 7.-drziak uhlikov 9.-uhlik 10.- pruzina uhlikov

Alternator - hlavné casti.
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Prudové obvody alternatora.

1.- alternator

2.- regularor

5.- akumulator

a/ - diody pomocného usmerhovaca

3.- kontrolka dobijania

4.- spinacia skrinka

bs - kladné diody
c/ - zaporné diody
d/ - budiace vinutie
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as - diody pomocného

A usmernovaca

bs - kladné diody

S$ c/ - zaporné diody
d/ - budiace vinutie
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Pradové obvody alternatora. OBVOD BUDENIA
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Regulator dynama.
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 Elektromagnetické regulatory alternatorov.
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Zapojenie alternatora do obvodu.
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1.- lakumulétor 3.-
2.-|alternator | 4.- kontrélka dobijania

Alternator bez pomocného usmernovaca s polovodicvym

regulatorom
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Zavislost’ svorkového napiitia na
budiacom prade
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a- vel’ké zat’azenie
b- stredné zat’aienie
c- malé zat’aZenie
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